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é Diese Kurzbedienungsanweisung beinhaltet ausschliefilich die wesentlichen

Bedienfunktionen.

Sie ersetzt nicht die Sieb & Meyer Hardwarebeschreibung “Antriebssystem SD2T",
die vor Inbetriebnahme heruntergeladen werden muss:

- auf der SycoTec Homepage im Download-Bereich unter

https://www.sycotec.eu/ueber-sycotec/downloads2/

oder
- bei Sieb & Meyer unter

https://www.sieb-meyer.de/datei-detail. html?item=422

» Die darin aufgefiihrten Sicherheitshinweise sind vor der
Inbetriebnahme zu beachten!
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1.0 Lieferumfang

HF-Umrichter e@syDrive® TV 4503 Material-Nr. 2.000.6670
(Antriebssystem SD2T / Geratevariante 0362160DB])
HF-Umrichter e@syDrive® TV 4506 Material-Nr. 2.000.6784
(Antriebssystem SD2T / Geratevariante 0362162EB)
HF-Umrichter e@syDrive® TV 4538 Material-Nr. 2.000.5530

(Antriebssystem SD2T / Geratevariante 0362161EC)

SycoTec - Kurzbedienungsanweisung Material-Nr. 2.000.7718
HF-Umrichter e@syDrive® TV 4503, TV 4506, TV 4538

Netzkabel, 10 A, ca. 1,8 m lang
USB-Kabel, geschirmt mit Ferritkernen, ca. 2 m lang

25-poliger Submin D-Stecker

2.0 Motoranschluss - Riickseite

Bei der Geratevariante der SD2T-Baureihe wird der Motor wird Uber den folgenden Klemmblock
angeschlossen.

6 Durchfihrungsklemmen DFK 4 (PHOENIX)

Pin E/A Name Parametrierbare Funktionen
olololololo 2 E/A | GND Masse
1 E PTC PTC-Kontakt
NNNNNN _J=_ PE Schutzleiter
ulviwlix|1|2 W A W Motorphase W
\ A \ Motorphase V
U A U Motorphase U

» Der Motorschirm ist an der vorhandenen Schirmanschlussschelle aufzulegen.

» Bei dieser Geratevariante sind die EMV-Eigenschaften eingeschrankt, sie entsprechen den
Storaussendungsgrenzwerten der Kategorie C3.

» BeiVerwendung eines KTY wird das schwarze Kabel mit PTC (Pin 1) und das weifle Kabel mit Masse
(Pin 2] verbunden.

(Abb.: e@syDrive TV 4506]
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3.0 Betrieb

Beim ersten Start (Netz Ein) des Umrichters erscheint im Display folgende Anzeige:

Diese Anzeige signalisiert den Start der Elektronik und wechselt danach auf den ersten angewahlten
Parametersatz:

3.1 Anwahl des Spindelparametersatzes

Diese Funktion ist nur moglich, wenn das Gerat gestoppt ist.

» Tasten [START] und [STOP / ESC] fiir mindestens 3 Sekunden gleichzeitig driicken, um ins
Parametermeni (“PARAMETER SELECT"] zu wechseln.

» Mit den Pfeiltasten [Auf / Ab] einen anderen Parametersatz ausgew&hlt werden.
- Mit der Taste [START] wird der ausgew&hlte Parametersatz ibernommen.
- Mit der Taste [STOP / ESC] kehrt man zum vorher eingestellten Parametersatz zuriick.

3.2 Drehzahleinstellung

» Die Einstellung der Drehzahl ist Giber die Pfeiltasten in Schritten moglich.
- Mit den Pfeiltasten [Links / Rechts] wird der Cursor an die gewiinschte Position verschoben.
- Mit den Pfeiltasten [Auf / Ab] werden die Ziffern gedndert.

» Es konnen auch negative Drehzahlen eingestellt werden.

3.3 Starten und Stoppen der Spindel

Uber die Tasten auf der Frontseite die Motorspindel gestartet und gestoppt werden.

1x Taste [START] = Regler aktiv
2x Taste [START] = Motorspindel lduft an

1x Taste [STOP / ESC] = Regler noch aktiv
2x Taste [STOP / ESC] = Regler nicht mehr aktiv



4.0 Analoge und digitale Ein- und Ausgange

Bei einem Parametersatz mit dem Zusatz "FB" in der Spindelbezeichnung, kann der Umrichter lber eine

Fernbedienung bzw. externe Ansteuerung betrieben werden.

Die Funktionen der digitalen und analogen Ein- und Ausgange konnen je nach Antriebsfunktion variabel

definiert werden.
Die folgenden Ein- und Ausgange sind standardmaflig eingestellt.

4.1 Digitale Eingange

; Digital-Out n 110, 22, 23
!

i1, 4,13

Name E/A Funktion / Bedeutung Pin
INO E Regler Ein Typ 1 X53/6
IN1 E Betrieb freigeben X53/18
IN2 E Fehlerreset X53/5
IN3 E Geschwindigkeitsrichtung X53/17
IN4 E Externe Hardware OK X53/19
GND E/A Masse X53/1,4,13
VCC24_0OUT | A 24 V-Ausgang fir Ein-/Ausgange (max. 0,3 A) X53/24
VCC24_EXT E 24 V-Einspeisung flr externe Ein-/Ausgange X53/25

Eingange sD2T
X53 i_"""“""“““““"-""“""““"““""“5 Signal Zustand
. G0 \ | obistv| L
5-8, 3 J | 12bis24v| H
17-21 §

; ‘_'22—’—m_' | 2,2nF

4.2 Digitale Ausgange
Name E/A Funktion / Bedeutung Pin
ouTo A Betriebsbereit Typ 1 X53/9
oUT1 A M02 - Meldung Betrieb freigegeben X53/22
ouUT2 A M12 - Drehzahl Null X53/23
0UT3 A M10 - Sollwert erreicht X53/10
GND E/A Masse X53/1,4,13
VCC24_0OUT | A 24 V-Ausgang fir Ein-/Ausgénge (max. 0,3 A) X53/24
VCC24_EXT E 24 V-Einspeisung flr externe Ein-/Ausgange X53/25

SD2T

Attt IX53

E 24V intern t.“-i %A 524 gdi;\‘mil ll—n]m N

E ! : Brilcke

i \ . | oder

E . MH:”“ m | 2 QO — = "-’—d— — =0 24V extern

E Diigital-Qut 0 59 :1

Ausgange L
I

Jeder Ausgang kann mit 100 mA belastet werden.
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4.3 Analogeingang
Name E/A Funktion / Bedeutung Pin
AINO+ E Geschwindigkeitssollwert X53/16
AINO- E Bezugspunkt fiir AINO+ (mit Masse briicken) X53/3
GND E/A Masse X53/1,4,13
VCC10 A 10V fiir analoge Messsysteme [max. 0,1 A X53/14
Externe analoge
X53; i
E ”IOFF
L?"F 2
3iAND- | T .
1D|2|kﬂ|j
F sl +
tiamos |
g T?nF '
[T
”'Iﬂrf
i LJI‘IF ~,
At T B _
=R
12;A-IN1+ T (2060} b

4. Ve 10 (max. 0.1 A)

1, 4,13}
) GhO

Eingangsspannungsbereich: + 10V

5.0 Beispiel fiir Fernbedienungselement

»—/P_

S1

.+ Drehrichtung /
Direction of rotation

S2

j

Start

Regler / Controler

Sub-D 25 (M)

S3

¢o ¢ ¢ e'%e%d) &
9000000

——" Ext. Hardware

!

S4

Ll — Beset |
S5

14 15 16 17 18 19 20 21 22 23 24 2

s o e

o

L%_mmm/_mea
1k
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6.0 Verbindung zum Computer herstellen

> Uber USB-Schnittstelle den Umrichter mit dem Computer verbinden

» Umrichter einstecken

» Sieb & Meyer "SD2 Windows Software drivemaster2” starten
https://www.sieb-meyer.de/datei-detail.html?item=413

drivemaster?

Um eine Verbindung zum Gerat herzustellen auf “Verbindung zum Gerat einrichten” klicken, bei
Anschlusstyp "USB" einstellen und "Gerate suchen + verbinden” auswahlen.

.
Start

gs Wollen Sie ...

*__ Anleitungen anzeigen

ﬁ_ﬁ. Verbindung zum Gerat einrichten

2% Ein angeschlossenes Gerat suchen

Kommunikationsschnittstelle einstellen

4% Alle angeschlossenen Gerate suchen
(@) Lokaler Anschiu (" Verbindung tiber Netzwerk
\?,‘1 Eine Parameterdatei 6ffnen
Anschiufl zum PC wahlen

|__7 Ein vorhandenes Projekt laden I Typ |Uss |

‘:\ Ein neues Projekt erstellen

I ¥, Verbindung zum Gerét einrichten I

=7 Projekt beibehalten + verbinden ‘ I,f’o@ Geréte suchen + verbinden I

Das Programm beenden ¥ Abbruch

7.0 Andere Parameter aktivieren

Um eine andere Pa[ameterdatei zu aktivieren, die Nummer (P00 ... Pxx) der gewiinschten Parameterdatei
eingeben und auf "Ubernehmen” klicken.

(s SIER & MEVER AG - drivemnaster? - V1,18 - [ Build 80 - 28.06.2018 | - [m] w
Bearbeiten Lader Einstellungen Extras Hilfe User Level: Admin  +& T =
R By < R = e BTN m
‘:‘ﬂmnememd-tmjpumm | g Diagnos= |
i soz0-0% 2168
B DryQa-036 21626 - A
4033 AC 2T-60 =
033 AC LN1S Snsmdganis
:' 0/ 4041 AC Bezeichnung: 036 21 E2EB - A
;:%': Seriennummer: 1000 328 996
4 ;
040 | 4041 DC-S
4025 AC
4033 AC
4033 AC 25T-60 Parametersatz
:gi: ?cnl':l::c 4 Hinzufigen I™ Inhalt kopieren
- ﬁ;: i_s 3 Laschen T Inhalt einfagen
2;? g-r Auswiahl Parame!
4040 [ 4041 DC-5 (®) Feste Auswahl | EEFROM) | 1
2« 4025 AC (O pigitale Eingdnge aa
$033DC-T O Feidh o) Ubernenmen
& us
FE 2 x 4025 AC
FB 4033 DC-T
£ Frojekt bearbeiten
Projekt: Online Projekt Hest: localhost Server: S8M USE Server V2.2 (GUT) Pow: 0 - Drv: 0 A - Online



https://www.sieb-meyer.de/datei-detail.html?item=413

8.0 Parameterdatei laden

DE

Vor dem Offnen der Parameterdatei die richtige Position (Pxx] wéhlen oder einen neuen Parametersatz

hinzufigen.

Bearbeiten Lader Eimstellungen Extras Hilfe
7% A WY Tl
4[] Gerstebersicht | i, Parameter | 13 Disgnose |

[l sp2:0-036 21628
B Drgga- 036 21626 -4

s SIEB & MEVER AG - drivemaster? - V1.18 - [ Build 80 - 28.06.2018] - ]

*
User Level: Admin ] E
Pg SIEE & MEYER
A P01: 4033 AC m

Grundgerat
Bezeichnung: 036 21 G2EB - A
SEFiE N UmmMEr 1000 328 996

Parametersatz
i Hinzufagen I Inhalt kopieren
1) Loschen [3 Inhalt eintigen

= Auswahl Parametersatz-
(®) Feste Auswahi [ EEPROM | [

2 4025 AC () Digitale Eingdnge ~
: - #8 Obemehmen
o2sda 25 4025 AC () Feldbus
F279F8 4033DC-T
& Projekt bearbeiten
Projekt: Online Projekt Hest: localhost [Server: SEM USB Server V2.2 (GUT) w: 0 - Drv: 0 A - Online

Um eine Parameterdatei zu 6ffnen in der Symbolleiste auf "Parameter 6ffnen” klicken und die gewiinschte
Parameterdatei auswahlen. Um die Parameterdatei in den Umrichter zu schreiben, in der Symbolleiste auf
"Parameter in Antriebe schreiben” klicken.

Bearbeiten Lader Einstellungen Extras Hilte
e AsF o e !; e
i) Gersteabersicht | [, Parameter | 3 Disgrose |

[l sp2:0-036 216268
B~ Drv:04-036 21626 -4
] Po0: 4025 AC
[P0 4033 AC
PO2: 4033 AC 25T-60
PO3: 4033 ACLN1S
P4 4040 f 4041 AC
POS: 4015DC
POG: 20250CS
_| POT: 0250C-T
POS: 4033DC
P09: 4040 [ 4041 0C-5
_| Pi0: FB 4025 AC
| P1L:FB 4033 AC
| P12: FB 4033 AC 25T-50
_| P13: FB 4033 AC LN1S
_| P14 FB 4040 [ 4041 AC
| P15:FB 4015DC
P16: FB 4025 DC-5
P17: FB 4025 0C-T
| P1B: FB 4033DC
| Pi5:FB 4040 [ 4041DC-5
_| P20: 2x 4025 AC
| P22 40330CT

[l SIEB & MEVER AG - drivemaster2 - V1,18 - [ Build 80 - 28.06.2018 | - o

*
User Level: Admin &
SIEE & MEYER E
e 0 A PDT: 4033 AC m

Grundgerat
Bezeichnung: 036 21 G2EB - A
SEFEARLIMM &R 1000328 996

Parametersatz
i Hinzufigen I Inhalt kopieren
3 Laschen 'J'lnn,slt einfigen

Auswahl Parametersatz-
(®) Feste Auswahl [ EEFROM | 1]

() Digitale Eingange .
#8 Obemenmen

) P25:FE 2x 4025 AC O Feicous
| P27:FB 40330CT
& Frajekt bearbeiten
Projekt: Online Projekt Hest: localhast [Server: S&M USB Server V2.3 (GUT) w: 0 - Dz 0 & - Online

A VORSICHT

Parameter mit dem Antriebsfunktionstyp HSPWM diirfen nicht in den Antrieb geschrieben werden.




9.0 Projekt laden

Um ein Projekt zu 6ffnen "Projekt” und dann "Projekt Offnen” auswahlen. Die gewiinschte Projektdatei
anwihlen und auf "Offnen” klicken.

s SIEB & MEYER AG - drivemaster2 - V1,18 - [ Build 80 - 28.06.2018 ] - [m]
m‘ Bearbeiten Llader Eimstellungen Edras Hilfe User Level: Admin  +&
S i 2 o
! Projekt Gffnen Diagnioge |

]

B Projekt speichern unter

SIEE & MEYER

3l -

g Parameter neu erstellen =
Grundgerat
=7 Parameter 4ffnen

=@ Paramgter speichemn Bezeichnung: 036 21 62EB - A
“@ Parameter speichemn unter Sanennummer:

= Parameter als Html exportieren
H Beenden
| P12: FB 4033 AC 25T-60 Eaouatacia
:: ::i; :3233?5;311:{ i Hinzufdigen I™ Inhalt kopieren
| P1s: FB 01500 [ Laschen [ Inhalt einfigen

_| Pif: FB 4025 DC-5
__| P17: FB 4025 DC-T e Aupswrahl Parametersatzs

| PIB: FB 403300 "
_] Pi9: FB 404D [ 40410CS (@ Feste Auswahl [EEPROM) 1

_| P20: 2x 4025 AC () Digitale Eingdnge .
| p22: 0330CT ta Ubermehmen
. 1 Feldb
| P25: 7B 2% 9025 AC O Feidbus
_| P27: FB 4033 DC-T
& Frajekt bearbeiten
Prejekt: Online Projekt Hest: localhost  [Server: SEIM USB Server V2.2 (GUT) Pow: 0 - Drvz 0 A - Online

Um das Projekt in den Umrichter zu schreiben in der Meniileiste “Lader” und dann “Projekt in Antriebe
schreiben™ auswahlen.

[l SIEB & MEVER AG - drivemaster2 - V1,18 - [ Build 80 - 28.06.2018 ] - a

Projekt Bearbeiten | Lader| Einsteliungen Extras Hilfe User Level: Admin <8
SIEE & MEYER

3l -

m b f :-ﬂj Systernsoftware in Antrieb schreiben
EE,TGE‘MII H Systemsoftware in Leistungsnetzteil schreiben

[ so20-036 20620 o ) )
st a o 0a-0%6 A T Projekt in Antriebe schreiben
] poo:

Ubersicht

Parameter in Antrieb schreiben

Parameter aus Antrieb lesen

Srundgerit
Bezeichnung: 036 21 B2ER - A

Parapnetersstze in Antrieb schreiben

Paramgtersitze aus Antrieb lesen

Angeschlossene Gerste suchen

Alle Parametersstze im Antrigl |8schen

! Systernsoftware im Antrieb loschen

satz

) Pi2: FB 4033 AC BTE0
| P13: FB 4033 AC LN15S §
o | HinzufGgen L Inhalt kopieren
] P14: FB 4040 [ 4041 AC o rinzutty B P
| p15: FB 4015DC
| P16: FB 4025DC-5

_| P17: FB4025DC-T - Auswahl Parametersatz-
P1B: FB 4033 DC

: P19: FB 4040 [ 4041 DC-S {®) Feste Auswahl [EEFROM) 1
] P20 2x 4025 AC (O Digitale Eingange ~
| P22 a0330CT #1 Ubernenmen

Feldb
) P25:FB 2% 4025 AC O Feigbus
] P27 FB4033DCT

if Laschen _j inhait einfigen

& Proekt bearbeiten

Prejekt: Online Projekt Hest: localhost  [Server: S&M USB Server V2.2 (GUT) Pow: 0 - Dr: 0 A - Online

A VORSICHT

Parameter mit dem Antriebsfunktionstyp HSPWM diirfen nicht in den Antrieb geschrieben werden.
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10.0 Statusanzeige und Fehlermeldungen

Im Display werden Status- und Fehlermeldungen angezeigt.
Beispiele:
1. Einschaltmeldung

cnaT

S -

Loader

Status: "Loader” blinkt
Gerat ist im Bootloader: Anzeige erscheint kurz beim Booten des Gerates und beim Laden von
Systemsoftware.

2. Bootvorgang abgeschlossen

PA - MF40 UF
REF: 25000 rpm
Ready

Zeile 1 = parametrierter Name des aktiven Parametersatzes
Zeile 2 = aktive Drehzahlvorgabe in rpm (Umdrehungen pro Minute]
Zeile 3 = Status ("Ready” = einschaltbereit)

3. Regler aktiv

(PO - MF40 UF
REF: 25000 rpm
Switched On

\\

Durch Driicken der Taste [START] wechselt der Antrieb in den Zustand “Switched On" (eingeschaltet]
Der parametrierte Haltestrom flieft.

4. Betrieb freigeben

/;CT: 25000 rpm
REF: 25000 rpm

Nach erneutem Driicken der Taste [START] wechselt der Antrieb in den Zustand "Operation Enabled"”
(Betrieb freigegeben), die Spindel beschleunigt auf die eingestellte Solldrehzahl.

"ACT" = aktuelle Drehzahl

"REF" = Drehzahlvorgabe

Balken = Lastanzeige in % des parametrierten Motornennstroms

10
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5. Fehler

PA - MF40 UF
REF: 25000 rpm
Error:E.41

Geréat hat mit Fehler "Error E.41" gestoppt. Der Fehler liegt noch an (erkennbar an dem Punkt nach dem "E").

PA - MF40 UF
REF: 25000 rpm
Error: E41

Gerat hat mit Fehler "Error E41" gestoppt. Der Fehler liegt nicht mehr an.
Liegt kein Fehler mehr an, kann der Fehler mit der STOP-Taste zuriickgesetzt werden.

6. Parametrierbare Schnellhaltmeldung
/;A - MF40 UF \\
REF: 25000 rpm

Stop:HO03 |
Wenn der Regler nicht eingeschaltet werden kann, weil ein Schnellhalt anliegt, wird der jeweilige
Schnellhaltcode angezeigt.

.

7. Parametersatzauswahl

PARAMETER SELECT
0
PA - MF40 UF

Diese Funktion ist nur moglich, wenn das Gerat gestoppt ist.

Zeile 1 = PARAMETER SELECT -> Parameterment
Zeile 2 = Parametersatznummer
Zeile 3 = Parametersatzbezeichnung / Spindelname

8. Ausschaltmeldung

PA - MF40 UF
REF: 0 rpm
Main voltage NOK

Nach Ausschalten der Versorgungsspannung wird die Ausschaltmeldung angezeigt.

"
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Gewdhrleistungsbedingungen

SycoTec tibernimmt im Rahmen der gultigen SycoTec Lieferungs- und Zahlungsbedingungen die
Gewahrleistung fir einwandfreie Funktion, Fehlerfreiheit im Material und in der Herstellung auf die Dauer
von 12 Monaten ab dem vom Verkaufer bescheinigten Verkaufsdatum.

Bei begriindeten Beanstandungen leistet SycoTec Gewahrleistung durch kostenlose Ersatzteillieferung oder
Instandsetzung. SycoTec haftet nicht fir Defekte und deren Folgen, die entstanden sind oder entstanden
sein konnen, durch natirliche Abnitzung, unsachgemafe Behandlung, Reinigung oder Wartung,
Nichtbeachtung der Wartungs-, Bedienungs-, oder Anschlussvorschriften, Korrosion, Verunreinigung in der
Luftversorgung oder chemische oder elektrische Einflisse, die ungewohnlich oder nach den
Werksvorschriften nicht zulassig sind. Der Gewahrleistungsanspruch erlischt wenn Defekte oder ihre
Folgen darauf beruhen kdnnen, dass Eingriffe oder Veranderungen am Produkt vorgenommen wurden.
Anspriiche auf Gewahrleistung konnen nur geltend gemacht werden, wenn diese unverziiglich SycoTec
schriftlich angezeigt werden.

Der Einsendung des Produkts ist eine Rechnungs- bzw. Lieferschein-Kopie, aus der die Fertigungsnummer
eindeutig ersichtlich ist, beizufiigen.

EG-Konformitatserklarung

Die EG-Konformitatserklarung kann bei Bedarf unter www.sycotec.eu heruntergeladen bzw. angefordert
werden.

2.000.7718 / 2018-11 G

(DE = Original)

INDUSTRIAL DRIVES
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